Podaé sktadowe wektora odksztatcen elementu CST z doktadnosciq do 5-ciu miejsc znaczqcych
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Wyznaczanie wspolczynnikéw funkcji przemieszczeri Ux. Dostajemy 2 ukiady rownan: — M-a = u, M-B=u,
Warunki w kazdym wezle: 1 -5 o
Up(x1.y1) =uy  Uy(x2.y2) =uy  Ug(x3.y3) = uy Macierz wspotrzednych:  m = augment(I,xW ,yw) M=|1 3 =2
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Podobnie dla funkcji Uy:
_ _ _ Rozwiqzanie uktadow rownan: o := Lsolve(M, u B:= Lsolve(M,u
Uy(Xl,yl) = Uyl Uy(Xzayz) = Uy2 Uy(X3,y3) = Uy3 ( X) ( Y)
liczanie odksztalcen: - -
Obiiczarie odksztaice 1.26471x 10 * 1.79412 x 10 1
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=% U (x.y)=b= = ar = ~1.4706 x 10 - -
x T XY 2 x T2 g a=|-1.47059 x 10" * B=| 5.58824x10 °
d -2 -1 -2
g, =—U,(x,y) =f =03 g, =03 =-2.6471x 10 —-1.08824 x 10 —2.64706 x 10
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v —du(x y)+dU(x y)=c+e=a3+p0 Yo, = a3 + 3 5.2941 x 10 2
=— ; — YY) = = a3+ 0 = a3 +[§ =-5.
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A20 = |m| o= 340 =1 € | =|-2.6471x 10 £ A20 =| -9 a-A20 =| -5 3-A20 =| 19

Txy 5.2941 x 10~ 2 -18 -37 -9



